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INTRODUCCION

La hidrodemolicidn es una técnica que utiliza dnicamente agua a muy alta
presiéon para la eliminacion selectiva de hormigdn. Debido a la porosidad del
hormigoén y aplicando un caudal y presion adecuado, se produce la rotura del
soporte con una precision bastante alta sin danar el resto de la estructura por
las vibraciones ni daila las armaduras del interior dejandolas libre de 6xido. La
superficie resultante tiene un acabado rugoso, lo cudl es una ventaja pues es
idénea para un revestimiento posterior.

El hormigdén por distintas causas puede presentar deficiencias, que incluso
pueden comprometer el comportamiento de la estructura comportando un
riesgo inherente y por tanto, requiere de un tratamiento de rehabilitaciéon o
reconstruccion. Estas patologias se pueden presentar a modo de coqueras,
fisuras, carbonatacién, sal (cloruros), corrosién de armaduras, congelacidn,
alcali-sicile, tipo de hormigdén inadecuado o mal vertido... El paso del tiempo vy
uso de una estructura donde se han producido sobrecargas o desgaste es un
factor que debemos tener en cuenta a la hora de plantear la rehabilitaciéon de
determinadas zonas de la estructura.

=
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El campo de aplicacion de este tipo de técnica por tanto es infinito y puede
emplearse en todo tipo de estructuras que presenten patologias de tipo diverso
Yy requieran tratamientos de rehabilitacion, reconstruccion,
impermeabilizacion, mantenimiento y/o reforma.

Aplicacidn en puentes y obras de Aplicacidénen diques y muelles parala
emergencia con adecuacion de sistemas de eliminacidn de corrosidn en armaduras y
contencién obsoletos reconstruccion del hormigon

Aplicacién en presas y centrales Aplicacién en cimentaciones no conformes
hidroeléctricas con dafios por diversas para la demolicidn selectiva. Cimentacidn no
causas conforme en parque edlico

La hidrodemolicion es eficaz, limpia y con altos rendimientos que mejora y
prepara el soporte para una reconstruccién de garantia.
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SISTEMA DE TRABAIJO

El equipo de trabajo utilizado para la hidrodemolicion con robot es de alta
tecnologia de manera que consigue excelentes resultados en cuanto a
eliminacién selectiva de hormigdén no conforme, respeta las zonas que estan en
buen estado, mantiene durante el proceso la armadura intacta, y prepara la
superficie para cualquier tratamiento de rehabilitacion posterior.

Una de las caracteristicas mas resefiables de este tipo de técnicas son las
mejoras en seguridad que ofrece respecto a otros métodos de trabajo
convencionales en cuanto a que no genera polvo, el ruido es mucho menos
intenso y ademds es mucho mds seguro para los operarios en su manejo.

Rohsler&Co
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El procedimiento de trabajo es relativamente sencillo, pero no por ello hay que
obviar de la necesidad de disponer de personal altamente cualificado para
acometer este tipo de trabajos.

Inicialmente se conectardn mangueras del depodsito del agua al depédsito del
camion y mangueras de alta presion al robot. Posteriormente se marca “in situ”
la zona a hidrodemoler. En funcién del ancho y profundidad se valorara la
posibilidad de hidrodemoler en la direcciéon longitudinal y/o transversal. A
continuacion, se anade detalle del proceso constructivo empleado para los
trabajos de hidrodemolicidn.
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e Inspeccion Visual de la zona, marcado del perimetro y profundidad de
trabajo. Se realiza una inspeccion visual de la zona de trabajo, marcando
el perimetro y profundidad.

e Colocacion del robot de hidrodemolicion en el emplazamiento. El robot
dispone de orugas con movilidad auténoma por tanto, en zonas accesibles
éste se desplazard por sus propios medios. Si no fuera posible el acceso
a obra se manipulara el robot mediante camién pluma. Se colocara el
robot en el emplazamiento adecuado para llevar a cabo los trabajos.

e Tramo de prueba. Se ejecutarda un tramo de prueba para ver el tiempo
necesario para alcanzar la
profundidad requerida por

el Cliente.
. REMOTE
e Programacién del Robot. Remote Type ‘
Una vez que se tenga claro Y St Ok 3| AQUAJET old pedal
. ctuator OK |
. . E | AQUAJET old system
el tiempo necesario para EMG. Stop WOMA
. Connected WOMA EXi
conseguir el acabado = HAMMELMANN
deseado, el operador BOANE N

programara el movimiento
del robot de manera que se
consiga la demolicion del
hormigén con la geometria
necesaria.

e Ejecucion de los trabajos. El operador debera permanecer junto al equipo
mientras duren los trabajos y deberd comprobar regularmente que se
estd alcanzando la geometria deseada y el trabajo es uniforme, ya que al
estar trabajando sobre un material heterogéneo, en muchas ocasiones es
necesario adaptar los ajustes del robot a la situaciéon puntual del
hormigodn.
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Con este sistema de trabajo se consiguen rendimientos de hasta 1 m3/hora y
las ventajas de la hidrodemolicion con robot aunque ya se han citado
anteriormente, pasamos a detallarla frente a otros sistemas similares:

e Altosrendimientos: Se pueden alcanzar rendimientos de hasta 1 m3/hora
en condiciones de trabajo iddneas, lo que permite terminar los trabajos
en el minimo tiempo posible, con rendimientos mucho mayores que con
medios manuales.

e Minima influencia con otros trabajos: El equipo Unicamente ocupara un
radio de 20 m, de manera que el resto de los trabajos se pueden
compatibilizar con operaciones de demolicidn.

e Maiaxima adaptacion a cada tipo de actuacion: El sistema de trabajo
permite ajustarse perfectamente a las necesidades del Cliente de manera
que con una programacion adecuada el robot trabajara de manera
auténoma sin causar dainos estructurales. Para ello el operador adaptara:
e La presion de salida del agua alojada en la bomba del camién.

Normalmente entre 1.000y 1.600 bares.
e El caudal de salida de agua. Normalmente entre 100 y 180 litros/hora.
e Elndmero de pasadas del inyector de agua sobre la secciéon de ataque.
e Lavelocidad de avance del equipo. Estard condicionada estrictamente

por el tipo de trabajo a desarrollar.
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CARACTERISTICAS TECNICAS DEL EQUIPO

La clave de este sistema es el conjunto de equipo de agua a alta presion
disenado por Rohsler & Co, matriz de Roe-Co, y que se apoya en proveedores
de confianza con marcas conocidas a nivel mundial, para coordinar las partes
esenciales del conjunto. Este esta formado por:

e Depdsito de agua limpia, libre de impurezas con tamafio maximo de
particulas de 80 um y capaz de suministrar un caudal minimo de agua al
camion con bomba integrada de 150 I/min. Dado que cada actuacion es
particular, la disposicion de agua limpia se debe valorar de manera
particularizada. Como ejemplos mas relevantes:

o Cisternas de agua suministradas directamente en obra.
o Depdsitos de agua instalados en agua dotados de bombas que
garanticen el caudal anteriormente indicado alimentados:
= Mediante bombeo de agua directamente de un rio o similar.
En este caso se deberd prever de filtros para conseguir una
depuracion de agua optima.
= Mediante cisternas de agua limpia.
= Otros.

e Camién con bomba Hammelmann de alta presion integrada sobre bastidor
de camién modelo MAN TGA 26, que dispone en su interior ademas de
depodsitos de almacenamiento de agua y diésel de 8000 y 800 litros
respectivamente.

o La bomba consigue presiones de

hasta 3000 bares mediante Ia
alimentacién de motor diesel tipo %
Caterpillar. s \
o Display disefiado por la marca '_’?
¢

Hammelmann para programar la
presion de trabajo de salida del -l ;1

agua al robot. 8 -8
o Todo este equipamiento va ~ ’;’)J
integrado en la caja del camién vy _ = p
tiene movilidad auténoma cuando - *
el equipo no esta en uso. '8

o La distancia maxima entre el T L [

s . s .

depodsito y el camién con bomba no l\“\T )
serda mayor de 100 m. Para mayores ¢

longitudes consultar con el
Departamento Técnico.

J

e Robot de hidrodemolicion tipo Aquacutter con cabezal de forma
rectangular hasta 2.00 m de anchura. El robot se maneja:
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Mediante la programacidn del display alojado en el robot.
o Una vez se ha programado el robot se maneja con mando a
distancia por el operario guardando la distancia de seguridad para

evitar posibles proyecciones.

e Oficiales con alto grado de preparacion en este tipo de equipos. La
diferencia en la calidad del trabajo, manejo y uso de la maquinaria
depende del conocimiento interno de cada una de las piezas que
conforman el sistema, asi como de su funcionamiento en el desempeiio
de la tarea. En Roe-Co disponemos de los mejores profesionales para
acometer con garantias este tipo de trabajo y es a dia de hoy nuestro
buque insignia y carta de presentacion con los Clientes.

Ko +34 91 277 21 20 x info@roeco.es 9 Antonio Alonso Martin, 9, 28860 Paracuellos de Jarama, Madrid



Roe-Co

HIDRODEMOLICION ROBOTIZADA

PRINCIPALES TRABAJOS REALIZADOS EN ESPANA

A continuacion, se anade un listado de los principales trabajos llevados a cabo
en las infraestructuras de Espaiia con robot de hidrodemolicidn.

PROVINCIA

ZAMORA

AVILA

FUERTEVENTURA

LEON

MADRID

BURGOS

HUESCA

INFRAESTRUCTURA TIPOLOGIA

PUENTE EN A-66

PUENTE EN EL
PUERTO DEL PICO
MUELLE PUERTO
DEL ROSARIO
VIADUCTO LAS
LAMAS Y
RUITELAN
PUENTE M-305
PARQUE EOLICO

PUENTE EN A-23,
ALTO DE MONREPOS

- CALDEARENAS

REFUERZO DE TABLERO Y
ACONDICIONAMIENTO DE
CIMENTACION DE PRETIL
REHABILITACION DE TABLERO

ACONDICIONAMIENTO DE
PARAMENTO VERTICAL
RUERZO Y AMPLIACION DE TABLERO

REFUERZO DE ESTRIBOS Y PILAS
CIMENTACION NO CONFORME POR
JUNTA FRIA

SUSTITUCION DE VIGAS EN PUENTE
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=/

CONTACTO Y SOPORTE

Si necesitan informacioén, presupuesto o soporte. No duden en
contactarnos, estaremos encantados de atenderles.

L +3491277 21 20

¥ info@roeco.es

Q@ C/ Antonio Alonso Martin, 9
28860 Paracuellos de Jarama
Madrid

Espana
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